trigonometria

Teoremi sui triangoli rettangoli

relazioni fondamentali sui triangoli rettangoli

terminologia

d = ipotenusa

b = cateto opposto all’angolo [3

b = cateto adiacente all'angolo Y

C = cateto opposto all'angolo Y

C = cateto adiacente all’angolo B

relazioni sui triangoli rettangoli

un cateto = all'ipotenusa per il seno dell’angolo opposto al cateto

b =a-sin(f)

c=a-sin(y)

b=a-cos(y)
un cateto = all'ipotenusa per il coseno dell’angolo adiacente al cateto
c=a-cos(f)
b =c-tan(p)
un cateto = all’altro cateto per la tangente dell’angolo opposto al primo cateto
c=b-tan(y)
b =c-cot(y)
un cateto = all’altro cateto per la cotangente dell’angolo adiacente al primo cateto
c=b-cot(f)
tuttii casi
b b
b=a-sin a= [ =—
®) e | B =
n(y) : ‘
c=a-sin a=— j =—
¥ sin(y) sin(y) a
b b
b=a-cos = =—
) C= st cos(y) =~
c=a-cos(f) a= cos(B) cos(B) = P
b b
b=c-tan = =—
B | = @)=
= b b=— ¢
c =b-tan(y) = tan() tan(y) = 5
b b
b=c-cot = =—
) C=oF ) cot(y) p
— b cot(B) h=—" ¢
¢=b-cot(p ~ cot(B) cotth) =3
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