analisi

Limiti delle funzioni elementari

r

1 lim x™ =+ lim 3x = non esiste
X—>—00 X—>—00
lim x™ = 0% . lim Vx =0"
e x—0 x—-0%
lim x™ = 400 lim %/x = 4o
.| Xx—>t0o0 X—+00
y =x™  potenza con esponente n pari y="1x radice con indice n pari
lim x" = —o0 lim Vx = —o0
X—>—00 X——00
3 lim x™ =0 5 lim Vx =0
x—0 x—0
lim x" = 400 lim 3/x = 4o
. . x_>+w n q . . . . x—)+00
y = x™ potenza con esponente n dispari y="x radice con indice n dispari
lim log,(x) = non esiste lim a* =07
X——00 X—>—00
/ 1
—~ lim logg(x) = —oo —///U lima* =1
x-0 x—-0
lim log,(x) = +oo lim a* = 4o
xX—+ o0 xX—+ 00
y = log,(x) logaritmo con basea>1 y=a"* esponenziale con basea > 1

-

y = log, x logaritmo conbase0 <a<1

lim log,(x) = non esiste

X—>—00

Jlim_log,(x) = +oo

lim log,(x) = —
X—+00

lim a* = 4o

X——00

¥

[s]

Yy = a”* esponenziale con base 0 <a<1

lima* =1
x—0

lim a* =0*

X—+00
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analisi

Limiti delle funzioni elementari

lim sin (x) = non esiste
x—>+oo

il limite non esiste ma e un valore compreso tra -1 ed 1

I

(]

lim  arcsin (x) =
x—>—1%

="/

y e R s—A» [ lim sin (x) =0 — < lim arcsin (x) =0
2 "2 2 2 x—=0 x—=0
-1 L.
2
lim sin (x) =1 lim arcsin (x) ="/,
- X— /2 . x—)l_
y = sin (x) seno y = arcsin(x) arcoseno
11m cos (x) = non esiste ”
x—>+00 lim arccos (x) =m
’\ /1\ /\ il limite non esiste ma e un valore compreso tra-1ed 1 \"\ x—--1
N A= | lim cos (x) =1 5 % lim arccos (x) ="/,
'T\/z 2 2 x—0 x—0
-1 -
lim cos (x) =0 lim arccos (x) =0
x>/ x—=1"
y = cos (x) coseno y = arccos (x) arcocoseno
lim tan (x) =0 lim arctan(x) = -7/,
: s i x=0 - X
s : B e e [ e
lim _tan (x) = +o lim arctan(x) =0
ﬁrl _fgr & _]":2[ 0 ';T T 3211 ™ x— /2 o x—0 ( )
! U [P e
| lim tan (x) = —oo lim arctan(x) =7/,
' x-7/, xX—>+00
y = tan (x) tangente y = arctan(x) arcotangente
K K | lim cot(x) = —0 \ lim arccot(x) =n
x—07 B X—>—00
N N N w0 | lim cot(x) = 400 Ok lim arccot(x) ="/,
2 : 2 2 P2 x—-07t x—0
\ \ lim cot(x) =0 lim arccot(x) =0
x>/, x—+00
y = cot (x) cotangente y = arccot(x) arcocotangente
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